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SZCZEGÓŁOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA
(Zadanie 4: Mobilne elektromiografy i robot rehabilitacyjno-diagnostyczny)
I. Mobilny elektromiograf z elektrostymulacją wyzwalaną – 1 kpl

1. Parametry techniczne:

1) 8 kanałowa elektrostymulacja: max 50V/100mA, 10us-500us dla wszystkich kanałów, 500us-10s dla wybranego kanału,
2) 8 kanałowe pomiary elektromiograficzne o dokładności +- 0,5 % w pełnym zakresie,
3) Poziom podstawowy szumu pomiarowego elektromiografii (baseline noise) < 0,5 uV,
4) Próbkowanie elektromiograficzne co najmniej 1000 próbek / sekundę,
5) Pomiar impedancji +-0,5 kOhm,
6) Kształty przebiegów elektrostymulacyjnych: prostokątny, trójkątny, sinusoidalny,
7) Połączenie poprzez WiFi i/lub Bluetooth,
8) Zasilanie bateryjne,
9) Pas umożliwiający zamocowanie urządzenia podczas ruchu,
10) Możliwość współpracy z elektrodami powierzchniowymi oraz wewnętrznymi (dopochwowe, rektalne)

2. Oprogramowanie:

1) Tworzenie profili pacjentów i terapeutów,
2) Tworzenie, wyświetlanie i edycję kont pacjentów,
3) Połączenie bezprzewodowe z urządzeniem,
4) Wyświetlanie listy ćwiczeń,

5) Ustawianie linii progowej dla elektromiografii i wyzwalanej elektromiografią elektrostymulacji

6) Wyświetlanie podsumowania treningu  i wprowadzania komentarzy do treningów,
7) Tworzenie dopasowanych do użytkownika ćwiczeń,
8) Wyświetlanie wykresów aktywności mięśniowej w czasie rzeczywistym,
9) Korzystanie z predefiniowanych testów diagnostycznych, w tym Test Glazera,
10) Korzystanie z predefiniowanych ćwiczeń opartych o EMG Biofeedback (programy treningowe włókien mięśniowych typu: I, IIa, IIb).
11) Przeprowadzenie elektrostymulacji, korzystając z predefiniowanych programów, min.:

a) Elektrostymulacja w naglącym nietrzymaniu moczu,
b) Elektrostymulacja w wysiłkowym nietrzymaniu moczu,
c) Elektrostymulacja w mieszanym nietrzymaniu moczu,
d) Elektrostymulacja w nietrzymaniu kału,
e) Elektrostymulacja dźwigacza odbytu.
12) Przeprowadzenie elektrostymulacji wyzwalanej poprzez elektromiografię, korzystając z predefiniowanych programów min.:

a) Elektrostymulacja wyzwalana elektromiografią (EMG Triggered Electrical Stimulation) dla mięśni powierzchniowych,
b) Elektrostymulacja wyzwalana elektromiografią (EMG Triggered Electrical Stimulation) w nietrzymaniu moczu,
c) Elektrostymulacja wyzwalana elektromiografią (EMG Triggered Electrical Stimulation) w nietrzymaniu kału,
13) Gry rehabilitacyjne min 2 szt.

3. Akcesoria i wyposażenie:

1) Komputer mobilny typu laptop,
2) 5 opakowań elektrod EKG/EMG (po 50 szt. każde),
3) 2 opakowania elektrod elektrostymulacyjnych powierzchniowych 5x5 cm oraz 5x10 cm, (po min. 50 sztuk w opakowaniu każdego rozmiaru),
4) Zestaw podstawowy elektrod nietrzymania moczu (5 szt. po 1 z każdego typu)
5) Ładowarka baterii z możliwością jednoczesnego ładowania co najmniej 2 baterii jednocześnie
II. Robot rehabilitacyjno-diagnostyczny umożliwiający ćwiczenia w obrębie kończyn górnych, dolnych oraz tułowia – 1 kpl

1. Parametry techniczne i funkcjonalność
1) Jeden robot rehabilitacyjno-diagnostyczny z pełnym wyposażeniem do ćwiczeń kończyn górnych i dolnych oraz tułowia

2) Robot umożliwiający wykonywanie m.in. zrobotyzowanych ćwiczeń biernych, siłowych.

3) Ćwiczenia z oporem dynamicznym: izokinetyczne, izotoniczne, elastyczne

4) Integralne oprogramowanie z grami rehabilitacyjnymi

5) Wbudowana reaktywna elektromiografia

6) Wbudowana możliwość przeprowadzenia diagnostyki: dynamometrycznej oceny spastyczności, dynamometrycznej oceny siły mięśniowej, elektromiograficznej oceny unerwienia
7) Posiada możliwość przeprowadzenia rehabilitacji: barku, łokcia, biodra, kolana, stopy, ręki dzięki odpowiednim integralnym końcówkom. 
8) Umożliwia przeprowadzanie treningu z użyciem biofeedbacku w postaci gier rehabilitacyjnych, realizowanego zarówno poprzez pozycje kończyny pacjenta (sterowaną poprzez opór dynamiczny)
9) Wbudowana możliwość generowania raportów z treningu dostosowanych do każdego pacjenta;
10) Wbudowana możliwość prowadzenie dokumentacji treningów pacjenta w oprogramowaniu (kartoteki pacjentów);

11) Wbudowana możliwość połączenia robota z siecią Internet oraz dostępność systemu operacyjnego,
12) Możliwość integracji z fotelem rehabilitacyjnym, który umożliwia dostosowanie do każdej pozycji ćwiczeniowej stawów: kolanowego, biodrowego, łokcia, barku, nadgarstkowego i skokowego (fotel nie jest częścią zestawu).
2. Wyposażenie robota:

1) Przystawka do kończyny górnej,
2) Przystawka do kończyny dolnej,
3) Przystawka do stopy,
4) Przystawka do przedramienia,
5) Przystawka do barku,
6) Przystawka kierownica,
7) Zatrzymywanie awaryjne pacjenta i kontrolera,
8) Przewód zasilający dł. min. 10 m (IEC C13, 250 V),
9) 2-kanałowy kabel powierzchniowy EMG o dł. min. 1,5 m,
10) Gry rehabilitacyjne,
11) Tablet z przekątną ekranu większą niż 12” wraz z integralnym uchwytem oraz kompatybilnym oprogramowaniem,
12) Rozdzielacz USB min. 4 gniazda,
13) 5 opakowań Elektrod EKG/EMG (po 50 szt. w opakowaniu)

III. Gwarancja, szkolenia, wymagane dokumenty.
1. Gwarancja na wszystkie urządzenia: min. 24 miesiące.
2. Szkolenie dla personelu medycznego w zakresie eksploatacji i obsługi urządzeń i oprogramowania w miejscu instalacji.

3. Wymagane dokumenty: 

1) Instrukcja obsługi w języku polskim - wersja papierowa i elektroniczna (dostarczyć wraz z urządzeniami),

2) Paszport techniczny (dostarczyć wraz z urządzeniami)

UWAGA:

Negatywna weryfikacja powyższych parametrów, po dostawie i oddaniu do eksploatacji, może skutkować rozwiązaniem umowy, obowiązkiem naprawienia szkody oraz obowiązkiem dostawy przedmiotu zamówienia o parametrach zgodnych z SIWZ.
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